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I.INSTALLATION 
‐‐‐‐‐‐‐‐‐‐‐‐‐‐ 
The following steps are for building and installing a DKMS driver into an RPM based machine. 
 

1. Since DKMS involves changing system level kernel files, it would require superuser permissions. 
 
  $sudo su 
 

2. DKMS requires the following dependency package to be installed, for compiling and installing 
the AACRAID drivers. 

 
  # yum install gcc kernel kernel‐devel kernel‐headers 
 

3. Once the dependency packages have been installed, extract the rpm DKMS tgz file (52011 is the 
release version of the driver). 

 
  # tar ‐xvzf aacraid‐rpm‐dkms‐1.2.1‐52011.tgz 
 

4. Once the RPM DKMS package is extracted, you will find the following two packages. 
      

o dkms‐2.2.0.3‐1.noarch.rpm 
 DKMS RPM executable installation package which is installs DKMS on the 

system. 
 

o aacraid‐1.2.1.52011‐dkms.noarch.rpm 
 This file contains the driver source code. 

 
5. After extracting the RPM DKMS package, begin installing the extracted packages, with DKMS 

executable being first.  
 
  # rpm ‐Uvh dkms‐2.2.0.3‐1.noarch.rpm 
 

If a dependency error occurs then DKMS can be installed from EPEL repository, please take a 
look at II section A. 
 

  Next install the driver source package, which installs the code into /usr/src/aacraid‐1.2.1.52011 
 

# rpm ‐Uvh aacraid‐1.2.1.52011‐dkms.noarch.rpm 
 

6. Once both the DKMS package and AACRAID DKMS source packages are installed the driver can 
be added to the DKMS build tree. 

 



  # dkms add ‐m aacraid ‐v 1.2.1.52011 
 

7. The driver can be installed with the following command. 
 
  # dkms install ‐k `uname ‐r` ‐m aacraid ‐v 1.2.1.52011 
 

8. After the DKMS install is done, the system needs to be rebooted for the new driver to take 
effect. 

   
II.DKMS ADDITIONAL REFERENCE 
‐‐‐‐‐‐‐‐‐‐‐‐‐‐‐‐‐‐‐‐‐‐‐‐‐‐‐‐ 
A. Installing DKMS 
================== 
DKMS executable package is available, in the EPEL repository. The following steps worked at the time of 
writing.  
 

1. Get the EPEL repo file, the X denotes the major version.  
 

  $ wget https://dl.fedoraproject.org/pub/epel/epel‐release‐latest‐X.noarch.rpm 
 

2. Install the EPEL repo. 
 

  $ sudo rpm ‐Uvh epel‐release‐latest‐X.noarch.rpm 
 

3. Install DKMS. 
 
  $ sudo yum install dkms 
 
B. DKMS REFERENCE 
================= 
This section contains information on the other functions of DKMS 
 

i. Build and install a driver: 
      # dkms add ‐m aacraid ‐v 1.2.1.52011 
      # dkms build ‐m aacraid ‐v 1.2.1.52011 
      # dkms install ‐m aacraid ‐v 1.2.1.52011 
 

ii. Build a driver for a different system other than native: 
      # dkms build ‐k 2.4.21‐4.ELsmp ‐m aacraid ‐v 1.2.1.52011 
      # dkms install ‐k 2.4.21‐4.ELsmp ‐m aacraid ‐v 1.2.1.52011 
 

iii. Make a driver disk from a set of built drivers: 
      # dkms mkdriverdisk ‐k 2.4.21‐4.ELBOOT,2.4.21‐4.ELsmp,2.4.21‐4.EL \ 
         ‐d redhat ‐m aacraid ‐v 1.2.1.52011 
      # dkms mkdriverdisk ‐k 2.6.11.4‐20a‐default,2.6.11.4‐20a‐smp \ 
        ‐d suse ‐m aacraid ‐v 1.2.1.52011 
 

iv. Check current status of dkms: 



      dkms status 
 
Note:  Additional support documentation: 

 man dkms 

 download http://linux.dell.com/dkms/dkms‐ols2004.pdf for theory and practice 
 
 
III.COPYRIGHT 
‐‐‐‐‐‐‐‐‐‐‐‐‐ 

Microsemi Corporation (Nasdaq: MSCC) offers a comprehensive portfolio of semiconductor and system 
solutions for communications, defense and security, aerospace, and industrial markets. Products include 
high‐performance and radiation‐hardened analog mixed‐signal integrated circuits, FPGAs, SoCs, and 
ASICs; power management products; timing and synchronization devices and precise time solutions; 
voice processing devices; RF solutions; discrete components; enterprise storage and communications 
solutions; security technologies and scalable anti‐tamper products; Ethernet solutions; Power‐over‐
Ethernet ICs and midspans; custom design capabilities and services. Microsemi is headquartered in  
Aliso Viejo, California and has approximately 4,800 employees world‐wide. Learn more at 
www.microsemi.com. 
 
Microsemi makes no warranty, representation, or guarantee regarding the information contained herein 
or the suitability of its products and services for any particular purpose, nor does Microsemi assume any 
liability whatsoever arising out of the application or use of any product or circuit. The products sold 
hereunder and any other products sold by Microsemi have been subject to limited testing and should 
not be used in conjunction with mission‐critical equipment or applications. Any performance 
specifications are believed to be reliable but are not verified, and Buyer must conduct and complete all 
performance and other testing of the products, alone and together with, or installed in, any end‐
products. Buyer shall not rely on any data and performance specifications or parameters provided by 
Microsemi. It is the Buyer's responsibility to independently determine suitability of any products and to 
test and verify the same. The information provided by Microsemi hereunder is provided “as is, where is” 
and with all faults, and the entire risk associated with such information is entirely with the Buyer.  
Microsemi does not grant, explicitly or implicitly, to any party any patent rights, licenses, or any other IP 
rights, whether with regard to such information itself or anything described by such information.  
Information provided in this document is proprietary to Microsemi, and Microsemi reserves the right to 
make any changes to the information in this document or to any products and services at any time 
without notice. The technology discussed in this document may be protected by one or more patent 
grants. 
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